DriveGUI: Änderungen von Version 3.3.2 (05/2018) auf Version 3.4.0 (01/2019)
· Die Monitorseite wurde um die Anzeige der Zustände der digitalen Software I/O erweitert
· Neue Menü-Seiten für die Konfiguration der digitalen Software Ein- und Ausgänge

· Neue Menüseite für die Anzeige des aktuell gültigen EtherCat PDO-Mappings. Für diese Funktion wird FW-Version >= 6.05 benötigt.

· Neue Menüseite für Sensorless-Funktion

· Die Feedback-Test-Funktion wurde um den Test der Hall-/Motorphasen-Zuordnung erweitert.

· Die Motorseite wurde um die Funktion zur Ermittlung der Motor-Induktivität und des Wicklungswiderstandes erweitert (Inbetriebnahmehilfe für die Fremdmotoren).

· Die Scope-Seite wurde um die FFT-Anzeige erweitert. Damit ist es möglich die aufgezeichneten Daten sowohl in der Zeit- als auch in der Frequenz-Darstellung zu betrachten. Die Funktion kann auch für bereits existierende Aufzeichnungen (in den Scope-Files) verwendet werden.
· Unterstützung der Motordatenbank 1.46 (AKM2G)

Fehlerkorrekturen von der Version 3.3.2 (05/2018) auf die Version 3.4.0 (01/2019)

· Beim Laden der Scope-Files werden die Daten nicht mehr als Inkremente dargestellt, sondern mit den korrekten Umrechnungsfaktoren. Die Kanalnamen entsprechen nun den bei der Aufzeichnung verwendeten Kanal-Namen und nicht den Variablennamen die von der Firmware verwendet wurden.
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